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Enstitii No: Adi ve Soyadi: T=
S1(30p). Bir Uretim alanina giren malzemeleri (0-99 adet) girilen
ayarlanabilir malzeme miktarina gelene kadar bir konvey6ér motorunu 1| 410
calistiracaktir. Malzeme miktani agildiinda durduracaktir. Icerideki — | O-
malzeme miktari 10 adedin altina duglince bir ikaz lambasi 1sn ara ile 410 T ey 203
yanip sonecektir. Malzeme adedi bir buton ile sifirlanabilecektir. Bu — 200 —O-
otomatik kontrol sistemi PLC kullanarak tasarlanacaktir. Malzeme 410 ReseT
miktarinin degdisen dederi gostergeden takip edilebilecektir. ¥ CNT | 202
a) Kullanilmasi gereken malzemeyi belirleyerek kisaca agiklayiniz, T1 DARBE g —O-
b) Merdiven diyagramini giziniz ve deyim listesi seklinde programini —
yaziniz. 410 meseT
S$2(30p). Yandaki sekilde belirli bir islem yapan bir merdiven diyagrami ¥ CNT | 201
verilmistir. T HOH
Bu sistemi PLC kullanarak tasarlamak igin : _I |_DAReE
a) Deyim listesi seklinde programini yaziniz, 201 202 200
b) 1 numaral girigin 125 saniye sire ile kapall tutulmasi durumunda 150 H — O
saniye boyunca giris ve gikis darbe sekillerini alt alta giziniz. 201 202
¥
—=

S3(20p). Asagidaki sekilde bir PLC sistemi igin kullanilan D.A. igin gikis
devresi verilmistir. Devrenin g¢alisma seklini kisaca agiklayiniz. Bu cikis

devresine 24 V ¢ikis gerilimi ile galisan ylk (direng, endlktans) nasil baglanir bir ornekle
agiklayiniz. Bu devre igin gikis akimi en fazla 0,1A ise gikisa baglanabilecek yiikiin sinir degerlerini

hesaplayiniz.

PLC'nin iginden

Fiziksel dis baglanti uglari

$3(20p). Odev icin tasarladiginiz PLC sisteminin blok diyagramini ¢iziniz ve donaniminin ve

yazilminin ¢alismasini kisaca aciklayiniz.

Not : Ders notlarina bakilabilir.

SURE: 90 dakika. BASARILAR




