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1. (50p). Yanda birim geri beslemeli bir
kontrol sisteminin blok diyagrami verilmigtir. R(s) Y(s)

G(s)
a) 25p) G(s)= =%

(s +85+32)
K s(s+2)(s +4)

(s +1)(s> +85+32)

Bu sistemlerin, 0 < K < « kazang araldi igin kdk yer edrilerini hesaplamalari gostererek
giziniz. Ayrica bilgisayar programi kullanarak ciziniz ve elle yaptiginiz hesaplamalari ile
¢izimi, ¢cizimden elde edilen onemli degerleri karsilastirarak kisaca agiklayiniz.

2. (50p). Asagida birim geri beslemeli kontrol sistemi icin bazi transfer fonksiyonlari
verilmigtir.

b) 25p) G(s) =

_ (s+10)
a) 100) 6= "00)
b) 15p) G(s) =— 100s
(s” +5s5+100)
100s(s +10)

c) 25p) G(s)=

(s +100)(s% +55+100)
Bu sistemlerin, G(s)H(s) acik c¢evrim transfer fonksiyonunun Bode diyagramini
hesaplamalari gostererek 0.1 < @ < 1000 rad/s frekans araliginda giziniz.

Ayrica bilgisayar programi kullanarak ciziniz ve elle yaptiginiz hesaplamalari ile ¢izimi,
¢izimden elde edilen 6nemli de@erleri kargilastirarak kisaca agiklayiniz.
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