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Bazi otomobillerde ayni hizla uzun sure gitmek igin, bir anahtara basildiginda 6nceden
ayarlanan hizi otomatik olarak koruyan sistem vardir. Bu yolla, strictu otomobilin belirli bir
hiz sinirinda veya surekli olarak hiz gostergesini kontrol etmeden ekonomik hizda gitmesini
saglayabilir. Boyle bir sistemin geri beslemeli kontrol sisteminin blok diyagramini bloklarin
yanina kisa ac¢iklama yazarak tasarlayiniz.

Lazer yazici, bilgisayardan gelen veriyi yazmak icin lazer 1sin1 kullanir. Lazer, agagida
verilen r(t) kontrol girisi ile konumlandirilir.

a) Eger r(t) girigi, birim basamak ise y(t) ¢ikisini bulunuz.

b) Y(t) ‘in son degeri nedir?
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Asagida kontrol muhendisi N. Minorsky ‘in 1930 yillarinda Amerikan deniz kuvvetleri icin
tasarladigi gemi yonu kontrol sisteminin isaret akis diyagrami verilmistir. Burada Y(s)
geminin yéni, R(s) istenen yéni ve A(s) ise diimen acisidir. isaret akis diyagramindan
yararlanarak Y(s)/R(s) transfer fonksiyonunu bulunuz.
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Yandaki sekilde bir dinamik titresim yutucu —
gosterimistir. Bu sistem dengelenmens | M
elemanlar igeren titresim makinelerindeki
bir cok durumu gOstermektedir.
F(t)=a-sin(mot) oldugu zaman M1 ana g&;’vet ke |——P
kitlesi titresmez ve M2 ve ki2 parametreleri
ayni sekilde segcilebilir.

a) Kuvvet-akim benzerligini temel alarak —I 0
sistemin Orneksel elektrik devresini My Y1
ciziniz.

b) Sistemi  tanimlayarak  diferansiyel
denklemini elde ediniz.
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