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Fakdlte No: Adi ve Soyadi:

S1(50p). Yandaki sekilde birim geri
beslemeli bir kapah c¢evrim kontrol RE) Y(s)
sisteminin blok diyagrami verilmistir. > G(s)

a) 25p) G(s)= ZL
(s*+8s+32)

K s(s+2)(s +4)
(s +1)(s? +8s+32)
olmasi durumunda, bu sistemin 0 < K < « kazang arahdi icin kdk yer egrilerini giziniz.

b) 25p) G(s)=

S2(50p). Birim geri beslemeli bir kapali gevrim kontrol sistemi igin,

T (s+10)
a) 10p) G() =00,

100s
(s +55+100)
100s(s +10)

(s +100)(s% + 55 +100)
olmasi durumunda, G(s)H(s) acik ¢cevrim transfer fonksiyonunun Bode diyagramlarini
0.1 < ® <1000 rad/s frekans araliginda giziniz.

b) 15p) G(s) =

c) 25p) G(s)=

SURE: 90 dakika. BASARILAR DILERIM.




