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1. 40p) Pasif algilayici nedir? Sicakhgi elektrik gerilimine déndstiren birini agiklayiniz.

Sekil 1'de gosterildigi gibi, bir elemani sicaklik algilayici (R+AR), olan kopru tipi bir | T

donustirtci tasarlanacaktir. Donustirict Uzerinde kullandiginiz algilayiclyr kisaca
aciklayiniz. VB, R ve AR degiskenlerini kullanarak bu donustirici kopri devresinin c¢ikis
ifadesini hesaplayiniz. Not: RT(Q2) = f(VB, R, AR)
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2. 40p) Sekil 1'de verilen algilayici sicaklik-direng karakteristigi ve Sekil 2'de verilen dénustirici
kopri devresi ve Sekil 3'deki enstrimantasyon yikseltecini kullanarak ¢ikisinda sicaklikla
orantill olarak 0 ile 5V arasinda Vour ¢ikis gerilimi veren bir sinyal uygunlastirma devresi
tasarlanacaktir. Bu devreyi, VB=10V, R=100Q ve AR=1Q i¢gin tasarlayiniz. Tasarimin devre
diyagramini sekil Gzerinde tamamlayarak ¢iziniz. Not: Hesaplamalarda yaklasiklik orani 0.01
alinacaktir.

3. 50p) Asagida Ozellikleri verilen endistriyel otomatik kontrol sistemlerini mikroiglemcili sistem
kullanarak, donanimini blok diyagramini gizerek tasarlayiniz ve g¢alismasini kisaca agiklayiniz.
Yazihmini genel akis diyagramini gizerek kisaca agiklayiniz.

a) 25p) En fazla 3000 devir/dakika hizla dénebilen bir dogru akim motorunun 1 saat sure ile devir
sayisini ve hizini 6lgen, sayisal olarak 7 pargali LED gOstergede gosteren sistem.

b) 25p) En fazla 3000 devir/dakika hizla dénebilen bir dogru akim motorunun hizini 1000 ile 3000
devir/dakika aralidinda oransal (P) bigimde denetleyen sistem.




