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Projenin Gerekcesi- Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:

Cam sizdirmazlik mastigi uygulama hatalarindan dogan kalite
problemlerini azaltmak

Arac¢ hata onarim maliyetlerini azaltmak

Musteri memnuniyetinde artis saglamak

Yapay gorme sistemleri konusunda yetkinlik kazanimi
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Projenin Gerekcesi - Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:

Otomatik cam takma stirecinde, 6n ve arka camlar kasaya monte edilmeden 6nce cam
kenarlarinda yer alan 6zel kisimlara robot tarafindan mastik uygulamasi yapilir.

Amac, camin ara¢ kasasina yapismasi ve ayni zamanda s1zdirmazlik saglanmasidir

Mastik Uzerinde varlik, yukseklik ve kalinlik kontrolleri yapilmalidir
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Projenin gerekcgesi - Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:

Mevcut Durum:

Oyak-Renault Montaj Atolyesinde, kasa Uzerine cam takma islemi “otomatik cam takma
tesisinde” gerceklestirilir.

Tesiste 2 adet cam takma robotu (0n/arka), 2 adet mastik gekme robotu (on/arka)
bulunmaktadir.

Kasaya uygun cam, mastik robotu tarafindan alinir, mastik cekilir ve cam takma
robotuna aktarilir.

Cam takma robotlari, yapay gorme sistemi ile cami ve kasayi Olcerek cami kasa Uzerine
yapistirir.
Tesiste cekilen mastik kalitesi kontrol edilmemektedir.

Hatali mastik ¢cekilmis cam, teslim atolyesinde tespit edilebilir.

Herhangi bir nedenle otomatik cam takma tesisinde cami takilamayan araglara ait
camlar, yedek cam mastik tesisinde hazirlanarak montaj ctkisindan dnce araca manuel
olarak takilir.

Yedek cam mastik tesisinde de mastik kontrolU yapilmamaktadir.
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Projenin gerekcesi - Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:

~

Mevcut Otomatik Cam Takma ve Mastik Tesisi

Kamera

On Cam
Takma
Robotu
Arka Cam
Takma
Robotu

Mastik Robotu Prehansor On Cam
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Projenin gerekcesi - Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:

Mevcut Yedek Cam Mastik Tesisi

Prehansor Cam

Robot Cam Referans Olgliim Mastik Biizii
Is Istasyonu
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Projenin gerekcesi - Oyak-Renault’nun projeyi destekleme nedeni:
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Proje adimlari ve amaclanan proje ciktilari :

Oyak-Renault montaj fabrikasi cam takma prosesi ve mastik uygulama surecinin
incelenmesi, problemlerin belirlenmesi ve analiz edilmesi
Literatlrde benzer problemlerin yapay gorme sistemleri ile ¢ozum konusundaki

calismalarin incelenmesi

Cam bombeli bir forma sahiptir ve kdse donuslerinde mastik parkurunun cam dis
yuzeyine olan mesafesi degiskenlik gostermektedir. Bu kisitlardan dolayi goruntu
islemede yasanacak muhtemel problemleri giderecek bir algoritma yazilimi gelistiriimesi
Es zamanl olarak, YTU biinyesinde 6rnek camlar lizerinde ¢alisma yapilmasi
Donanimsal (kamera ¢ozunurlugu, lens vs) ihtiyaclarin kesiniestiriimesi

Cevrim suresi kisitt nedeniyle en hizli algoritma Uzerinde arastirma yapilmasi
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Proje adimlari ve amaclanan proje ciktilari :

Ornek bir tesiste kamera ve lazerin robot 6. eksenine monte edilmesi, yoringe
hazirlanmasi, goruntulerin alinmasi, algoritma testi

Robot hareket sinirlarini zorlamamak adina hareketli kamera+lazer sistemi igin servo
surdcu ve motor sisteminin hazirlanmasi

PLC ve PC arasinda kurulacak ethernet tabanli OPC (Sure¢ Otormasyonunda Nesnelerin
lliskilendirilmesi ve Bagdastiriimasi) haberlesmesinin saglanmasi

Yedek cam mastik tesisi elektrik panosunda guncelleme

Yedek cam mastik tesisi robot ve PLC programlarinin guncellenmesi

PC, kamera, lazer, servo surucu ve motor sistemlerinin yedek cam mastik tesisine

aktariimasi, montaji ve test edilmesi
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Genel Gorunum:

PC Ethernet

Grafik Araylizu
(Halcon, C#)
OPC Server

Ethernet

Interbus

Interbus

Cam Referans

Olcim is istasyonu
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Proje Yonetimi:

YTU
Proje Ylrutucusu
Yrd. Dog. Dr. Tuncay UZUN

Yiiksek Lisans Oyak-Renault
Ogrencisi <€ > Yardimci Personel
Sadan DONMEZ ismail KUZEY
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Is Paketleri

calismalari

Is Paketi Siire Baslangic Bitis
(ay)

1. Ilk analiz ve yapilabilirlik etiidii, literatiir )
arastirmast 4 01 Eyliil 2012 31 Aralik 2012
2. Yapay gorme ve goruntii isleme sistemi 7 01 Ocak 2013 31 Temmuz 2013
tasarimi
3. Otomasygn s1s.tem1n1n tasarimi ve 5 01 Haziran 2013 31 Bkim 2013
gerceklestirilmesi
4. Entegrasyon, test, deneme ve onay .

10 01 Temmuz 2013 30 Nisan 2014
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