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Enstitu No: Adi ve Soyad:

S$1(50p). a) Sicaklik algilayicilardan ¢ikis buyuklugu farkh olan Ug¢ tanesini T=
yaziniz ve galisma prensiplerini gizerek kisaca agiklayiniz.
b) PID denetleyicili bir sicaklik kontrol sisteminin blok diyagramini gizerek ¢ikisin diferansiyel
denklemini yaziniz ve galismasini kisaca agiklayiniz.

c¢) Bir finnin 0° C ile 1000° C arasinda degisen sicakhgdini, farksal ag/kapa yontemini kullanarak
%1 dogdruluk ile denetleyen, sayisal olarak Olgen ve 7 parcali LED gostergede gdsteren
mikroislemci temelli sistemi en ekonomik bigimde tasarlayarak blok diyagramini ¢iziniz.
Tasarladiginiz donanimin ve yazilimin ¢alismasini kullandiginiz bloklarin gerekgelerini belirterek
kisaca agiklayiniz.

S$2(30p). Yanda i¢ devre semasi verilen OPAMP1
enstrimantasyon yukseltecinin : Vin
a) Fark yukselteci olarak c¢alisabilmesi igin
gerekli olan dig baglantilarint GOSTERINIZ.
b) Fark ylkseltecinin ¢ikis fonksiyonu ifadesini
RG=RG'=RG”, R1=R1’, R2=R2’, R3=R3’
olmasi durumunda BULUNUZ. G500
c) R1=100kQ , R2=R3=10kQ alarak kazanci  RG2°
10, 100, 500 yapan eleman (RG, RG’, RG”)
degerlerini BULUNUZ. VipO

OPAMP2

S$3(20p). Bir endustriyel otomatik kontrol sistemini LabVIEW ile gergeklestirmek igin gereken
giris/cikis degerleri ve buna bagli yazilim ve donanim nelerdir. VI neyin kisaltmasidir? Bir amaca
yonelik VI nasil tasarlanir? Kisaca acgiklayiniz.

SURE: 90 dakika. BASARILAR




